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REGULATOR NAPIÊCIA
REGULATOR MOCY
PRZEKA�NIK PÓ£PRZEWODNIKOWY

RH-10 / RV-10
GH-10 / GV-10
SN-10 / SC-10

Zastosowanie w uk³adach regulacji:
1) 2) 3)

- temperatury pieców elektrycznych ,
1) 3)

- zgrzewarek liniowych lub punktowych ,
1)

- napiêcia strony pierwotnej transformatorów ,
1)

- oœwietlenia ,
1)

- prêdkoœci obrotowej wentylatorów, mieszade³, itp.

                                                          0 (4)...20mA                                                                      - imp. wejœciowa   270W~~

Obci¹¿alnoœæ wyjœcia                      12 A
Napiêcie zasilaj¹ce                          195...230...253 V a.c.
Czêstotliwoœæ napiêcia zasil.          50 Hz
Moc pobierana przez uk³ad             <2,5 VA

Rodzaj sterowania:
- sygna³em ci¹g³ym                            0...5 V (10 V)     - imp. wejœciowa >10 kW
   wyk. RV / GV                                                        

- regulacja z potencjometru               potencjometr >10 kW
   wyk. RH / GH 

- sygna³em impulsowym                    0 /4...32 V   (8 mA - const.)
   wyk. SN / SC 
                    
Wilgotnoœæ wzglêdna powietrza     25...85 %

o
Temperatura pracy                           0...50 C

o
Temperatura sk³adowania               -25...70 C

Spe³nia wymagania                          PN-EN 50178:2003
Wymiary gabarytowe                       72 x 50 (57) x 91 mm
Masa                                                  67 g

SUPPLY

CONTROL
U-min

RH-10
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      Wymienione urz¹dzenia przeznaczone s¹ do regulacji napiêcia
lub mocy, dostarczanej do odbiorników energii elektrycznej.

1) 2)  
Realizuj¹ sterowanie fazowe RH / RV , grupowe GH / GV 

3)
oraz wystêpuj¹ wykonania przekaŸnika pó³przewodnikowego SN / SC .

Regulatory przystosowane s¹ do wspó³pracy z regulatorem z wyjœciem
ci¹g³ym - wyk. RV / GV lub istnieje mo¿liwoœæ regulacji potencjometrem
- wyk. RH / GH. 
PrzekaŸnik pó³przewodnikowy mo¿e za³¹czaæ odbiornik natychmiast po
podaniu napiêcia steruj¹cego - wyk. SN lub za³¹czaæ w zerze napiêcia 
zasilaj¹cego  - wyk. SC.

Wejœcia i wyjœcia s¹ izolowane galwanicznie (Ui=2500 Vac).
Wszystkie wykonania maj¹ wbudowany uk³ad gasikowy RC 
oraz warysor zabezpieczaj¹ce element wykonawczy - triak.
Obudowa montowana na szynie EN520035.

AUTOMATYKA PRZEMYS£OWA



REGULATOR NAPIÊCIA
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    Regulator napiêcia realizuje sterowanie fazowe. 
Mo¿liwa jest regulacja potencjometrem "CONTROL"
- wyk. RH-10 lub jednym z czterech zakresów 
analogowego sygna³u wejœciowego - wyk. RV-10.

Istnieje mo¿liwoœæ ustawienia pocz¹tkowej 
wartoœci napiêcia w zakresie od 0 do 130 V
(potencjometr "U-min").

Uwaga: W celu spe³nienia wymagañ kompatybilnoœci elektromagnetycznej EMC pod wzglêdem emisji zak³óceñ, 
             nale¿y zastosowaæ w obwodzie odbiornika d³awik lub filtr przeciwzak³óceniowy.

RH - 10                      sterowanie z potencjometru 

RV - 10 - A                 sterowanie 0...5V lub potencjometr zewnêtrzny

RV - 10 - C                 sterowanie 0...20mA

RV - 10 - B                 sterowanie 0...10V

RV - 10 - D                 sterowanie 4...20mA

RH

RV
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SCHEMAT POD£¥CZEÑ ELEKTRYCZNYCH
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Schemat pod³¹czeñ dla wyk. 0...5V.
Mo¿liwoœæ regulacji z zewnetrznego
potencjometru.

Schemat pod³¹czeñ dla pozosta³ych
wykonañ.

Zaciski A1 po³¹czone s¹ wewn¹trz regulatora.
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REGULATOR MOCY

    Regulator mocy realizuje sterowanie grupowe. 
Mo¿liwa jest regulacja potencjometrem "CONTROL"
- wyk. GH-10 lub jednym z czterech zakresów 
analogowego sygna³u wejœciowego - wyk. GV-10.

Okres impulsowania T mo¿na regulowaæ potencjo-
metrem "PERIOD" w zakresie od 1 do 5 s (dla fimax).
Wspó³czynnik wype³nienia g oraz moc œrednia P s¹
proporcjonalne do sygna³u steruj¹cego.

GH - 10                      sterowanie z potencjometru 

GV - 10 - A                 sterowanie 0...5V lub potencjometr zewnêtrzny

GV - 10 - C                 sterowanie 0...20mA

GV - 10 - B                 sterowanie 0...10V

GV - 10 - D                 sterowanie 4...20mA
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PRZEKA�NIK PÓ£PRZEWODNIKOWY

    PrzekaŸnik pó³przewodnikowy za³¹cza odbiornik
w momencie podania na wejœcie sygna³u steruj¹cego.

Wystêpuje w wykonaniach z za³¹czaniem natychmiast
po podaniu sygna³u steruj¹cego - wyk. SN-10 lub
z za³¹czaniem przy najbli¿szym przejœciu napiêcia
zasilaj¹cego przez zero - wyk. SC-10.
Wy³¹czanie natomiast, we wszystkich wykonaniach,
wystêpuje przy pierwszym przejœciu pr¹du przez zero.

SN - 10                      za³¹czanie natychmiast

SC - 10                      za³¹czanie w zerze napiêcia

SN / SC
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za³¹czanie  w zerze napiêcia za³¹czanie natychmiast

Producent:
tel: 068-4572225
fax: 068-3745533
e-mail: patech@pa-tech.pl
www.pa-tech.pl
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